RePUBUQUE_FRANCAISE ^ ^. ^^^^^^ ^ 2 3«5 137 

tA nuiiHsBr que pour les 
INSnTUT NAiiailAL cammandes de reproductiont. 

DE lA PROPRlCTt INDUSTRiEUE 
PARIS 



Ai DEMANDE 

DE BREVET D'INVENTION 



® N'77 08815 



@ Dispositif de r^lage ^lectrique d'un §l6ment tel qu'un rdtroviseur extSrteur d'un v^icule 
automobile. 

@ Classification Internationale (Int. O.^), G 05 D 3/00; B 60 R 1/06. 

@ Date de d6p6t 24 mars .1977, h 15 h 26 mn. 

@ @ Priority revendiqu^e : 



@ Date de la mise h la disposition du 

public de la demande B.O.P.i. - «Listes» n. 42 du 20-10-1978. 

@ D6posant : SOCIETE ANONYME DES EQUIPEMENTS S.E.I,M. SPECIALITES 

ELECTRIQUES ET INDUSTRIELLES ET MECANIQUES, r&idant en France. 



@ Invention de : 

@ Titulaire : Idem @) 

@ Mandataire : Cabinet Z. Weinstein, 



D 



Vente des fascicules d riMPRIMERIE NATIONALE. 27. me de la Convention - 75732 PARIS CEDBC IS 



1 



2385137 



L» invention concerne g&6ralement un dispositif de 
r^glage de 1 » orientation d'un ^l^ment par exemple articul^ 
k un support, et a plus particiiliferement poxor objet un 
dispositif de r6glage ^lectrique d'un retroviseur ext^rieur 
d'vui v^hicule automobile. 

Le reglage de 1 ' orientation d»un retroviseur ext€rieur 
d'un v^hicule automobile, ^ partir du tableau de bord par 
exemple, n' est pas nouveau en soi. Des dispositif s a oommande 
electrique ont remplacS petit a petit des dispositifs 
entierement mSoaniques. Four pouvoir tenir compte de 
diff brents facteurstels que le poids en charge du v^hicule, 
la morpbologie du conducteur,,.,, il est n^cessaire d' avoir 
xm retroviseur orientable en tout sens. A cet effet, le 
retroviseur est monte pivotant autour de deux axes perpendi- 
culaires, et est commande selectivement autour de ces deux 
axes par un ou deux moteiirs ^lectriques suivant les dispositifs 
connus. 

Dependant, entre le moteur et le retroviseur, il est 
nScessaire d'interposer un ensemble de pieces aocoupl^es 
m^caniquement entre elies. Usee fait, dans ces dispositifs, 
le nombre de pieces est relativement 61ev6f et il est n^ces- 
saire d ' avoir un support de retroviseur assez complexe pour 
pouvoir loger toutes ces pieces. Par consequent, la fabri- 
cation est relativement cotlteuse, et la mise en oeuvre deli- 
cate. 

L' invention a pour but de pallier a ces inconvenients, 
par la realisation d'un dispositif de reglage eiectrique qui 
ne nScessite auctjn accouplement mecanique parti culier, mis 
a part bien evidemment les articulations au niveau du 
retroviseur pour assurer son pivotement dans au moins deux 
directions perpendicul aires. 

A cet effet, 1' invention prbpose im dispositif de 
reglage de 1" orientation d'un element articuie sur un support, 
tel qu'\m retroviseur ext^rieur d'un veiiicule automobile, 
mobile selectivement autour de deux axes sensiblement perpen- 
diciilaires d^f inis. dans le plan du retroviseur par une 
articulation principale et par respectivement deux articula- 
tions secondaires, caracterise en ce qu'il comprend un organe 
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moteur tel qu'un Electro -aimant et deux organes de blocage 
assocles aux deux axes de pivotement et selectivement 
d^verrouillables pour assurer le pivotement dudit r6troviseur 
autoiir des deux axes de pivotement respectivement • 

Selon une autre caracterlstlque de I'inv^tlon, l*organe 
de command e est constitu^ par le noyau mobile d*un electro- 
aimant dont une extr^mit^ est articul^e au r^trovlseur et 
dont 1' autre extr^mlt^ est soumise en permanence h Inaction 
d'un ressort. 

Selon une autre caracterlstlque de I'lnventloni chague 
organe de blocage est constituS par deux sabots de frelnage 
dont un est ftxe et 1 'autre command^ par un Electro -aimant, 

D'autres avantages, caract^ristlques details apparal- 
tront plus clairement a I'aide de la description explicative 
qui va suivre falte en rSf^rence aux desslns annexes donnas 
unlquement k titre d'exemple, et dans lesquels : 

- la: figure 1 est une vue en perspective partlelle 
d'un disposltlf de r^glage conforme h, 1' invention; 

- la figure 2 est une vue en coupe agrandie sulvant 

la ligne Il-il de la figure 1, et illustrant les details de 
1' organe moteur du disposltlf de rSglage de la figure 1| et 

- la figure 3 est une vuede dessus partlelle de la 
figure 2, Illustrant les details d*un organe de blocage 
conforme ^ 1* invention • 

En se r^fSrant a la figure 1, on a represents schema- 
tlquement le disposltlf de rSglage Slectrique 1 d*un rStro- 
viseur extSrieur 2 dont le mlrolr 3 est articulS h. un 
support fixe 4 luinnSme solidaire de la carrosserle du 
vShicule . 

Plus pr€cis6nent, le mlrolr 3 du rStrovisexar 2 est 
montS artlculS sur le support 4 : 

- par une articulation principale 5 comprenant me 
rotule 6 supportee k I'extoSmltS d'une tlge fixe 7f senslble- 
ment perpendlculalre au plan du support 4, et dont 1* autre 
extrSmitS est solidaire de celul-ci, 

- par deux articulations secondaires 8a, 8b comprenant 
chacune une rotule 9a, 9b supportee & I'extrSmitS d'lme tlge 
10a, 10b senslblement perpendlculalre au plan du support 4, 
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qui coop&re avec un organe de blocage 11a, lib qui permet 
ou non a chaque tige 10a, 10b. de se deplacer axialement, 

- par une articulation 12 de commande en pivot ement 
du miroir 3 du retroviseur 2 comprenant une rotule 13 
solidaire de 1' extremity du noyau mobile 14 d'un electro- 
aimant 15 solidaire du support 4. 

Conme on peut le remarquer, 1' articulation principale 
6 se trouve par exen5>le vers la partie centrale du miroir 3 
du retroviseur 2, I'articiaation de commande 12 est situ^e 
vers UQ coin du miroir 3 de forme sensiblement rectangle, 
et les deux articulations secondaires 8a et 8b definissent 
sensiblement avec les deux autres articulations un quadri- 
lataire rectangle. 

Les deux axes de pivotement'X X', Y Y' du retroviseur 
sont definis par les axes Joignant 1 'articulation principale 
6 aux deux articulations secondaires 8a, 8b, axes qui sont 
sensiblement perpendiculaires. 

En se r^f^rant k la figure 2,. on va d^crire plus en 
details I'^lectro-aimant 15 qui est 1' organe moteur qui 
permet d' assurer lepLvotement. du retroviseur autour des deux 
axes XX', Y Y'. Le noyau 14 en mat^riau magn^tique doux est 
mobile k I'interieiir de la bobine 16 de I'^lectro-aimant, 
et coopfere par son extr&iit^ log^e ii I'interieur de la bobine 
avec un element ^lastique tel qu'un ressort 17. Lorsque. 
I'^lectro-aimant 15 n' est pas alimente, le noyau 14 tend k 
sortir de la bobine 16 en poussant au-del^ du support' 4 le 
retroviseur 2 par 1 ' intermediaire de 1 ' articiilation 12 sup- 
port^e par !• autre extremite du noyau. Par centre, lorsque 
I'^lectro-aimant- est aliments, .son noyau 14 tend a rentrer 
k I'interieur de la bobine 16 k I'encontre du ressort 17. 

Pour assTorer un pivotement contrOl^ et relativement 
lent du retroviseur, on associe .au noyau mobile 14 xm amortis- 
seur par exemple faydrsailii^. Sur la figure 2, on a represents 
un tel amortissement :18 qui est constitue par im 
tube cylindrique 19 solidaire du support 4 dans lequel est 
Introduit un liquids visqueux 20. Un pistgn plongeur 21 est 
introduit dans le tube 20 et est raccordS a I'exterieur par 
\me articulation a rotule 22 au miroir 3 du retroviseur 2. 
La tSte du piston plongeur 21 est pourvue d'ouvertures 23 
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pour laisser passer le liquide visqueux 20 lors du d^placement 
en va et vient dudit piston. Ce dispositif amortisseur 18 
n'a pas ete repr^sente sur la figure 1. En variante de cet 
amortisseur, on peut le prevoir direotement associe au 

5 noyau mobile 14 de 1 ' 61ectro-aimant de commande 15- 

Sxxc la figure 3, on a repr^sente en detail I'organe 
de blocage 10b associ6 a 1 'articulation secondaire 9b, Cet 
organe de blocage formant frein comprend un sabot fixe 25 
solidaire du support 4, et un sabot mobile 26, qui vient 

10 en prise s^lectivement avec la tige mobile 10b qui supporte 

1' articulation secondaire 9b. Le sabot mobile 26 est supports 
par l»extr^mit6 d'une palette 27 montee pivotante vers sa 
partie centrale sur una potence 28 solidaire du support 4. 
L' autre extremite de la palette 27 peut coop6rer avec le 

15 noyau fixe 29 d'xm electro-aimant 30 solidaire du support 4 
par I'intermediaire d'un support intermSdiaire 31. Un ressort 
de traction 32 mont^ entre la palette 27 et le support inter- 
mSdiaire 31 permet lorsque 1 ' electro-aimant de commande 30 
n'est pas aliment^ de maintenir le sabot mobile 26 appliqu^ 

20 centre la tige 10b, c'est-a-dire que celle-ci est immobilis^e. 
En revenant k nouveau k la figure 1 , on a represents 
schSmatiquement le boltier de commande 33 sltuS a I'intSrieur 
de I'habitacle du vShicule , qui comprend un levier 34 pouvant 

25 prendre quatre positions de commande. Le boltier est reliS 
d'une part a xme source S d' alimentation, telle que la 
batter ie du vehicule, et d» autre part a la bobine 16 de 
I'Slectro-aimant de commande 15 i et auKbobines des Slectro- 
aimants 30 des organes de blocage. 

30 On va maintenant dScrire en se r6t6raxLt aux dif f erentes 

figures , le f onctionnement du. dispositif de rSglage du 
retroviseur 2. 

Poiir une position deteiminSe du retroviseur 2, aucun 
des Slectro-aimants est aliments. De ce fait, le noyau mobile 

35 14 de I'Slectro-aimant de commande 15 est uniquement sollicitfi 
par le ressort 17, qui tend par consequent k faire dSplacer 
le retroviseiir. Cependant, les organes de blocage 11a, lib 
empSchent un tel deplacement en immobilisant les tiges associees 
10a, 10b par I'intermediaire des ressorts 32. 

Supposons maintenant, que I'on desire faire un rSglage 
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du retroviseiir 2 en effectuant tout d'abord un pivotement 
autoiir de I'axe. XX?. 

Pour cela, on place le levier de commande 34 dans 
une position qui ne commande soit que 1 • aectro-aimant 30 
de l*organe de "blocage 11b, soit cet 61ectro-aimant de 
commande 30 etl^aecbB-aimaqtcfe commande 15 pour avoir les deux 
sens de pivotement possibles autour de I'axe X X», Dans le 
premier cas ou seul I'electro-aimant 30 de I'organe de 
blocage 11b est assure, on d^solidarise le sabot mobile 26 
de la tige associ^e 10b, ce qui lib&re celle-ci par attraction 
de la palette 27 centre le noyau fixe 29 de I'electro-aimant. 
Ainsi, sous 1' action du ressort 17 associ^ au noyau mobile 14 
de l»organe moteur 15, la tige 10b de 1' element de blocage 
11b se deplace dans le mSme sens que le noyau mobile 14, ce 
qui assure \m pivotement du retroviseur autour de I'axe XX*. 

Dans le deuxieme cas, on allmente en plus la bobine 
16 de 1' organs de commande 15 poxir que le noyau mobile 14 
penfetre plus en avant k I'interiexir de la bobine en exergant 
yme force superieure Si celle du ressort, de fagon h, assurer 
un pivotement du retroviseur 2 dans vin sens inverse du 
precedent. 

Pour les deux autres positions du levier de commande 
34, on assure d'xme fagon identique le pivotement du retro- 
viseur autour de I'axe Y Y>, mais cette fois ci la tige 10b 
de I'organe de blocage lib reste immobilisee, alors que la 
tige 10a de I'organe de blocage 11a est libre de mouvement 
dans la direction impps^e par 1 ' eiectro-aimant 15 suivant 
qu'il est alimente ou non, 

II ressort de ce qui precede, que ce dispositif eiectri- 
reglage est particulierement simple, et ne n^cessite 
pas des elements de commande cotLteux, etant donnS qu'il n'y 
a auoun moteur electrique, mais simplement des eiectro-aimants. 
L ' originality- de ce dispositif tient dans le fait qu'& tout 
moment le retroviseur est sounds a des forces qui tendent a 
le faire d^placer, forces qui sont annulees par deux organes 
de blocage seiectivement deverrouillables pour permettre le 
pivotement du rfitroviseur suivant un axe determine, Un tel 
dispositif a pour avantage de supprimer les accouplements 
mecaniques qui sont utilises ^ I'heure actuelle dans ce genre 
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de dlspositlf • 

Dans I'exeaple lUustrg, il a ^te consid^r^ pour les 
different s organes de conmande des ^l^ments en mat^riau 
magn^tique doux mais on peut trhs bien utiliser des elements 
en mat^riau magnetique dur sans changer le principe de 
fonctionnement du dispositif d^crit, 

Dans ce qui pr^c&de, on a d^crit le reglage d'un 
r6troviseur dans le cadre de 1' Industrie axrtomobile, mais 
bien 6videmment un tel dispositif peut fetre utilise dans 
d' autre s branches de 1' industries 

Bien entendu, 1' invention n'est niJllement limitee au 
mode de realisation qui vient d'etre d^crit et donn6 unique- 
ment 2i titre d'exanple, mais comprend tous les Equivalents 
tedmiques des moyens decrits ainsi que leurs combinaisons 
si celles-ci sont realisees et mises en oeuvre dans le 
cadre des revendications qui suivent. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de reglage de 1 'orientation d'un dement 
par example, articul^ air un support, tel qu'un retroviseur 
exterieur d'un vSiicule automobile, mobile selectivement 
autoui' de deux axes sensiblement perpendiculaires dgfinis 
dans le plan dudit retroviseur par une articulation principale 
et par respectivement deux articulations secondaires, 
caract^ris^ en ce qu'il comprend un organe moteur tel qu'un 
Slectro-aimant et deux organes de blocage associ^s aux deux 
axes de pivotement et s61ectivement deverrouillables pour 
assurer le pivotement dudit retroviseur autour des deux axes 
de pivotement respectivonent , 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caract^rise en 
ce que I'organe de commande pr^cite est constitud par le 
nc^au mobile d'un Electro -aimant dont une extr^mlte est 
articuWe au retroviseur precite et dont I'autre exta^mite 
est soumise en permanence k 1' action d'un organe flexible 
tel qu'un ressort, 

3. Dispositif selon I'une des revendications precddentes, 
caracterise en ce que 1" articulation principale precitee 

est un (Joint & rotule articuie au retroviseur et supportee 
h I'extremlte d'une tige fixe solldaire par son autre extre- 
mite du support pre cite. 

4. Dispositif selon I'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce que cheque articulation secondaire est 
constituee par im Joint rotule articuie au retroviseur et 
suipporte par I'extrsnite d»une tige mobile axialement et 

qui coop&re avec un organe de .blocage pre cite. 

5. Dispositif selon I'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce que cheque organe de blocage pre cite est 
constitue par deux sabots de frelnage dont I'un est fixe 

et 1' autre commande par un electro -aimant, 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en 
ce que le sabot mobile precite est solidaire d'une palette 
montee pivotante, et dont une extremite coop^re avec le noyau 
fixe de 1' electro -aimant precite lorsque celui-ci est alimente 
pour deverrouiller ledit organe de blocage. 
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7* Dispositif selon l»une des revendications precedentes, 
caract6ris5 en ce que le noyau mobile pr6cit6 de I'&ectro- 
aimant de I'organe de commande est assocl^ & un amortisseur 
par exemple hydraulique, pour ralentlr la Vitesse de 
d^lac^ent dudit noyau mobile • 

8. ProcMe pour r6^er 1 'orientation d'un element tel 
qu'un retrovisein:* exterieur d'un v^hicule automobile, mobile 
selectivement autour de deux axes sensiblement perpendicu- 
laires d^finis dans le plan dudit retroviseur par une articu- 
lation principale et par deux articulations secondaireSi et 
comnand^s par un organe moteur lui-mSme artlculS audit 
retroviseur, caracteris6 en ce qu'il consiste k soumettre 
ledit retroviseur en permanence a des forces par I'interme- 
diaire dudit organe moteur qui tendent k f aire d^placer ledit 
retroviseur, et a pre voir deux organe s de blocage respecti- 
vement associes aux deux axes de pivotement, qui B'ppposent 
au deplacement dudit retroviseur, et qui sont selectivement 
deverroui liable s pour permettre le pivotement d udi t retro- 
viseur autour des deux axes ppecites. 

9. Retroviseur exterieur pour vehicule atrtomoblle, 
caracterise en ce qu'il est defini selon I'une des revendi- 
cations 1 & 7« / 
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